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VISION ARTIFICIAL EN LA ROBOTICA INDUSTRIAL
Objetivos . ‘

Capacitar a los asistentes a manejar de forma sencilla algunas camaras de vision artificial, asi

como de aprender los conceptos basicos de la propia tecnologia.

Contenidos formativos

> Introduccion:
Historia de la vision artificial, conceptos basicos, técnicas de adquisicion de imagenes...
> Hardware:
Camaras, opticas, iluminacion, comunicaciones...
> Software procesamiento de imagenes basico:
Calibracion camara y correccion de distorsiones, preprocesado de imagenes,
segmentacion y clasificacion de regiones, extraccion de bordes.
> Software procesamiento de imagenes avanzado:

Localizacion, medicion 2D, lectura de codigos...

Equipamiento y material

1 Robot ABB IRB120

2 Robot colaborativos (UR 3 y UR 5)
Camara Robotiq

Camara OnRobot

Camara Cognex 157200
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12 ordenadores con software



